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中职组综合任务
农田自动驾驶农机搭载GNSS移动站，结合区域基准站组成RTK定位系统，通过互联网接收差分改正信息，持续输出厘米级位置，支撑播种、施肥、收割自动化作业。一台新的自动驾驶农机在现场初测时，需要通过软件对GNSS移动站进行配置，要求在串口3（com3）接口输出高精度定位数据。
任务：
1. 对比分析 RTK 固定解与浮点解的核心区别，并阐述精密地标测距作业必须选用固定解的技术原因。（10 分） 

2. 简述 NMEA-0183 协议中 GGA、GSA、GSV、RMC 四类常用语句各自功能分工，并说明四类语句协同使用对 RTK 精密测量的作用。（10 分） 

3. 若要对该接收机进行上述串口输出配置，一般需要下发哪类指令完成设置？（10 分）

